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Lista de Exercicios 01
(Implementacéo de Circuitos com Simulador de Arduino)

IMPORTANTE:

e Criar uma conta do TinkerCad;
e Escolher a opcao “Circuits” -> “Create new Circuit”;
e Utilizar circuitos diferentes para cada experimento e

e Para enviar o experimento, copiar e enviar por e-mail o link referente ao circuito. O titulo do e-
mail deve ser o nome da Lista de Exercicios.
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Pinos de alimentagio
5V - 3,3V e Terra (0V)

Componentes que seréo utilizados nesta atividade:
- Protoboard;

- LED;

- Resistor;

- Botdo (Chave Momentéanea).
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EXPERIMENTO 1: Para se familiarizar com o simulador e com o Arduino, implementar o LAB1

(Introducéo a Arduino com LED), disponivel em http://www.dsc.ufcg.edu.br/~joseana/LAB_Arduino/

(Aba LAB 1). Lembrete: substituir o Circuits.io pelo TinkerCad para montagem e simulagdo do

circuito.

EXPERIMENTO 2: Ativando LED com botdo. Agora vocé serd capaz de acender um led com o
comando de botdo, conforme montagem e cdodigos abaixo. Lembrete: utilizar o TinkerCad para

montagem e simulacg&o do circuito.

/*Pressione 0 botao para ver que o led apagar

const int led = 13
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? void setup() {
aevefevese seevesom pinMode(led, OUTPUT);
EEag 5 S g, SR pinMode(botao, INPUT);

1 void loop() {
W Forpens estadoDoBotao = digitalRead(botao);
e OG) (unNO ——g if(estadoDoBotao == WIGH){
| ARPE S digitalwrite(led, HIGH);

; ol o2 R }else {
-------------- digitalwrite(led, LOW);
delay(2666);
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