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1) Considerando o seguinte SEL:
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i.
Determinar a solução pelo método de Jordan com pivoteamento total e arredondamento em duas casas decimais.
ii.
Determinar o resíduo deste processo. Qual a sua conclusão?
iii.
Como este SEL poderia ser solucionado a partir do método de Crout?

2) Considerando que o tabuleiro a seguir:

	
	-5
	
	x3
	

	x3
	-5x1
	-4x2
	-8x2
	-6

	
	5x2
	
	3x1
	

	
	
	3x2
	-6x3
	2

	
	
	
	-2
	


representa um jogo no qual o valor de uma determinada casa deverá ser igual à somatória de seus 4 vizinhos mais próximos (casas verticais e horizontais vizinhas à casa considerada).
Verifique se o sistema converge e, em caso afirmativo, solucione o problema pelos métodos de Gauss-Jacobi e Gauss-Seidel, partindo de [x(0) y(0) z(0) w(0)]T = [0 0 0 0]T, comparando ao final a velocidade de convergência dos dois métodos.
3) Resolver o sistema linear Ax = b a seguir, com A : 4 x 4, utilizando o método da fatoração LU: A = [2 2 1 1; 1 -1 2 -1; 3 2 -3 -2; 4 3 2 1] e b = [7; 1; 4; 12], refinando o resultado ao final.

4) Solucionar manualmente, pelo método da eliminação de Gauss, com pivoteamento total, A= [4  2  -1  3; 3  -4  2  5; -2  6  -5  -2; 5  1  6  -3] e comparar com a solução gerada a partir do suporte do MATLAB.
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